SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Wykonania 1 odbioru robdt budowlanych

BRANZA ELEKTRYCZNA

Przedmiot:
Budowa o$wietlenia drogowego w Bystrzycy Gérmnej
dziatki nr 260,262,264 ,131/6,127/1,127/2,123,122
obr. 0005 Bystrzyca Goérna

Klasyfikacia rebot wedlug Wspdlnege Slownika Zamdwier

PV 45112100-6 Roboty w zakresie kopania rowéw

CPV 45314200-3  Instalowanie infrastruktury kablowej

CPV 45314300-4 Kladzenie kabli

CPV 45316110-9  Instalowanie drogowego sprzetu o$wietleniowego
CPV 45311100-1 Roboty w zakresie pomiaréw elektrycznych

Zamawiajacy:

Gmina Swidnica

Adres zamawlajgcego :

58-100 Swidnica, ul.B.Glowackiego 4

Opracewadt:

Swidnica listopad 2014r

Oswiadczam, e wykonane opracowanie jest wykonane zgodnie z umowa i w stanie
Lo kompletnym z punktu widzenia celwu, ktdremu ma siuzyd.
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1. WETEP

i.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (8T)

Przedmiotem specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot budowlanych zwigzanych z budowa odwietlenia ulicznego w Bystrzyey Gornej

1.2, Zakres stosowania 8T

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkeie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Zakres robot, objety niniejsza Specyfikacia dotyczy prowadzenia robét przy
wykonaniu robét:

Robotly instalacyino-sieciowe elekiryczngs | pokrewne

= Roboty w zakresie kopania rowdw (kopanie rowow i stanowisk pod shupy,
nasypanie piasku na dnie rowu oraz zasypanie rowow)

¢ Instalowanie infrastruktury kablowej i kabli (ulozenie przepustéw, kiadzenie
kabli i zarobienie koacowek)

# Instalowanie drogowego sprzetu o$wietleniowego {montaz stupdw sieci
napowietrznej 1 latarni oraz: skrzynek o$wietleniowych, opraw 1 przewodéw)

*  Pomiary instalacji elektrycznych

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST sg zgodne z obowiagzuiacymi odpowiednimi
normari
Wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpuigeo:

1.4.1. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stropami, opatrzony pieczecia organu
wydajgcego, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument
przebiegu robdt budowlanych, sluzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w
toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot, przekazywania
poleceft i innej korespondencji technicznej pomigdzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawcg i projektantem.

1.4.2. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawee, upowazniona do
kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.3. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacia
projektowa 1 specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika
projekiu,

1.4.4. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawey
przez Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczgce sposobu realizacii robot
iub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.5. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentaciji
projektowej.



1.4.6. Przetargowa dokumentacja projektowa - czgd¢ dokumentacji projektowej, kidra
wskazuje lokalizacje, charaltterystyke 1 wymiary obiektu bedacego przedmiotem rob6t.

1.4.7. Siepy kosztorys - wykaz robét z podaniemn ich ilodci {przedmiarem} w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

£.4.8. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiaigcego dla wykonania na nim robot
Oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czesd terenu budowy.

1.5, Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy przekaze Wykonawcey teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi
dokumentami.

L.6. Ogdlne wymagania dotyezgee robdt

Prace przy istnigigeych urzadzeniach elektroenergetycznych muszg byé prowadzone
pod nadzorem eksploatujgcych 1 wladcicieli sieci elektroenergetyezne;.

1.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegbinoSei Wykonawea ma obowiazek prace przy  urzgdzeniach
clektroenergetycznych w warunkach szczegélnego zagrozenia prowadzi¢ na polecenie
pisemne.

1.8. Organizacja prac
Podczas realizacyi rob6t Wykonawca bedzie uzgadnial z cksploatujacym oswietlenie

uliczne mozliwodci wylaczenia poszezegdlnych urzadzen w celu umosliwienia realizacii
prac.

Z. MATERIAZY, SPRZET I TRANSPORT

2.1. Ogéine wymagania dotyczace materialéw

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$é =za spelnienie wymagan ilosciowych i
jakosciowych materialéw pochodzacych ze Zrodel micjscowych ( tj. piasku stosowanego przy
uktadaniu kabli).

Wykonawca przekaze do wlasciciela sieci powykonawczo dokumenty potwierdzajace
jakod¢ zastosowanych materiatéw



2.2. Przechowywanie i skiadowanie materialow

Wykonawea zapewni, aby tymezasowo skladowane materialy, do czasu, gdy beds one
uzyte do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszezeniami, zachowaly swoja jakosd i
wiasciwodci 1 byly dostgpne do kontroli
Wiasciwosel uzytych materialéw muszg odpowiadaé polskim normom, swiadectwom oraz
mstrukcjom technicznym dopuszezenia do stosowania wydanym przez odpowiednie Instytuty
badawcze.

2.3. Zestawienie materialowe

Fundament F 150

oprawa SRP 222 Alu Road

wazelina techniczna

drut stalowy ocynkowany ¢8 /tub bednarka FeZn 30x4/
folia kalandrowana 2z PCW uplastycznionego grub.powyzei 0.4-0.6 mm gat I/l
piasek zwykly

odgromniki zaworowe jednofazowe napowietrzone typu GZ
zrédto SON T 1x70W

. wysiggniki rurowe

10. Rura stalowa oslonowa czarna

I1. Uchwyty do mocowania rur stal.

2. Tabliczka bezp.z moc.kablh do zac.dwuobwodowa

13. opaski kablowe Oki

14. Przewdd YDY-750V 3x2,5mm?2

15. Oslona rurowa gietka do kabh DVK 50mm

16. Kabel NAYY-0/J/YAKY 0.6/1kV 4x25mm?2

17. stup oswietleniowy SO 8/4 Elmonter

18. Przewod NFA2X/AsXSn-0,6/1kV 2x25mm?2 RMC

16, Zerdz zeibetowa ZN-9 o dl. ¢.2m

20. Belka ustojowa typu B-60

21. Elementy wyposazema tablicy sterownicze] oswietlenia /zegar astronomiczny/
22. Zabepieczenie oprawu napowietrznej

23. glowka bezpiecznikowa Wis 6A, E14

24, Shupek bet. oznaczeniwy, pomiarowy SO

1090 N O L h

2.4, Zestawienie sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, kiéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét.

koparko-spycharka na podwoziu ciggnika kolowego
zuraw samochodowy

ciggnik kolowy

samochod dostawcezy 0.9 1

przyezepa samowyladoweza do ciagnika 5 ¢
przyczepa dluzycowa

samochod samowvladowezy 5 ¢

podnosnik montazowy samochodowy hydrauliczny
przyczepa do przewozenia kabli

W NG R W b



2.5. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie

wplyna

nickorzysinie na jako$¢ wykonywanych robdt 1 wlasciwodei przewozonych

materialow,

3. WYEONANTE ROBOT

Zakres robdt obijetveh specyfikacia techniczna

- roboty ziemne —~wykopy pod kable i wywo6z gruntu
- prace przy linil napowietrzne;

- roboty kablowe

- montaZ latarni

- pomiary

.1.1  Roboty ziemne

Lod

3.1.1.1 Kopanie rowow dla kabli

Ze wzgledu na istniejace uzbrojenie terenu przed przystgpieniem do prac,
poinformowaé o tym fakcie wszystkie zainteresowane jednostki branzowe.
Wykopy w rejonach kolizji wykonywad rgcznie. Kable pod drogami ukladad
na glebokosci 1m na 10 em podsypee z piasku, nastepnie kabel przykryé 20 cm
warstwami piasku. 25 om nad kablem ulozyé folie kalandrowsa koloru
niebieskiego. Wykop uzupelni¢ piaskiem /do warstwy humusy/ Kabel
oznakowad opaskami o tresci uzgodnionej z Tauron

3.1.1.2 Nasypanie warstwy piasku w rowie kablowym

Kabel chroni¢ przed uszkodzeniem przez umieszczenie go na 10 om
warstwie piasku. Nastepnie przykry¢ go tez piaskiem.

3.1.1.3 Zasvpanie rowu kablowego

Wykonad z zageszezeniem gruntu.

3.1.1.4 Ukladanie rur ochronnyvch w wykonie

W razie potrzeby kable ukladaé w dodatkowych przepustach kablowych
gietkich



3.1.2 Eoboty przy linii nanowictrznei

3.1.2.1 Stawianie slupOw i naciag vrzewodow

Stupy stawiaé zgodnie z planem, w przypadku takiej koniecznodci dokonaé
korekeyinej wycinki zieleni. Zabudowa¢ ochronniki i zabezpieczenie opraw

3.1.3 Roboty kablowe

3.1.3.1 Ukladanie kabli

Kable ukladal z 3% zapasem po trasie. Kable na trasie oznakowa¢ opaskami
identyfikacyjnymi. Uldadanie kabli powinne byé wykonane w sposéb
wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie, rozcigganie, skrecanie itp.

Podczas przechowywania, ukladania i montazu koncdwki kabla chroni¢
przez zalutowanie lub zaloZenie odpowiedniej oslony.

Temperatura otoczenia kabla przy ukladaniu nie powinna byé nizsza niz: 4
stopnie Celcjusza (Iub wg. ustalen wytwoérey).

Przy zginaniu kabli promient giecia powinien by¢ nie mniejszy niz:

® 15 - krotna zewnetrzna $rednica kabla - dla kabli wielozylowych

3.1.3.2 Montaz instalacii uzierniajacei

Wszystkie shupy uziemié.

3.1.4 Monta? latarh

Projektowane stupy stawia¢ na fundamentach, zapewniajac stabilnosé
posadowienia.

3.1.4.1 Montaz opraw tabliczek bezpiecznikowych i przewoddéw

Projektowane elementy shapéw montowad¢ zgodnie z wytycznymi producenta.

3.1.5 Pomiarv i sruchomienie tablicy sterowania oswietleniem

3.1.5.1 Tablica sterowania oéwietleniem

Po konsultacji z inwestorem 1 zabudowaniu pomiaru uruchomic sterowanie
oswietlenia

3.1.5.2 Pomiary powvkonawcze

Po wykonaniu prac wykonac¢ komplet pomiaréw elektrycznych instalacii
sygnalizacji (pomiary uziemiefi, ochrony przeciwporazeniowej, izolacji)



4. KONTROLA JAKOSCI MATERIALOW I ROBOT

Wykonawca na czynnych urzadzeniach bedzie prowadzit prace pod nadzorem wihascicieli
sieci.

Wszystkie materialy do wykonania rob6t muszg odpowiada¢ wymaganiom Dokumentacii
Projektowej i Specyfikacji Technicznej oraz muszg posiadaé swiadectwa jakosci producentéw
i uzyskac akceptacje Inspekiora Nadzoru.

Kontrola jakodci wykonania robdt polega na zgodnosci wykonania robét z Dokumentacia
Projektowsg, Specyfikacia Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.

5. ObBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektows i wymaganiami:

- odbiorze przez inwestora

- jezeli wszystkie pomiary daty wyniki pozytywne

- potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru wykonania przez Wykonawee wszystkich
zalecen instytucji uzgadniajgcych zawartych w dokumentacii

6. PREZEPISY ZWIAZANE

I. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 1. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z péiniejszymi
Zmianami).
2. Zarzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbidrki oraz tablicy informacyinej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

6.1 Normy
1/ NSEP-E-004 = Elektroenergetyczne 1 sygnalizacyine linie
i  kablowe. Projektowanie i budowa
2 N SEP-E-001 Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia.
. | Ochrona przeciwporazeniowa ‘
3 PN-CEN/TR | Oswietlenie drog
13201-1:2005




