SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Wykonywania i odbioru robét budowlanych
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Oswiadczamze wykonane opracowanie jest wykonane zgodnie z umewstanie kompletnym z punktu widzenia celu, ktdu ma shay¢
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1. WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem specyfikacji technicznej sa wymaganigaace wykonania i odbioru robot
budowlanych zwizanych z budowaswietlenia ulicznego w Jakubow.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robo6t objetych ST
Zakres roba6t, okjych niniejsa Specyfikacj dotyczy prowadzenie rob6t przy wykonaniu robét:

Roboty instalacyjno — sieciowe elektryczne i pakne
* Roboty w zakresie kopania rowéw ( kopanie rowotanswisk stupowych )
* Roboty w zakresie budowy linii napowietrznych ( bue stanowisk
stupowych )
* Instalowanie drogowego spgim oswietleniowego ( montaskrzynek
oswietleniowych, opraw i przewodow)
» Pomiary instalacji elektrycznych

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej §kgodne z obowizujacymi odpowiednimi normami.
Wymienione niej okrélenia naley rozumiet w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1 Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronap@trzony pieaxia organu wydajcego,
wydany zgodnie z obowzujacymi przepisami, stanoaty urzdowy dokument przebiegu robot
budowlanych, stzacy do notowania zdar#e okoliczndci zachodzcych w toku wykonywania robét,
rejestrowania dokonywanych odbioréw robo6t, przekeamyia polec# i innej korespondencji
technicznej pomidzy Inzynierem / Kierownikiem projektu, Wykonawgci projektantem.

1.4.2 Inzynier / Kierownik projektu - osoba wymieniona wngah kontraktowych ( wyznaczona przez
Zamawiajcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydkwna), odpowiedzialna za
nadzorowanie rob6t i administrowanie kontraktem.

1.4.3 Jezdnia — a&¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazddw.

1.4.4 Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokitua

1.4.5 Materiaty — wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robét, zgodnie z dokumentacpjektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przezddinika projektu

1.4.6 Polecenie layniera / Kierownika projektu — wszelkie poleceniagkazane Wykonawcy przez
Inzyniera / Kierownika projektu, w formie pisemnejtgtzace sposobu realizacji rob6t lub innych
spraw zwizanych z prowadzeniem budowy.

1.4.7 Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczmada autorem dokumentacji projektowej

1.4.8 Przetargowa dokumentacja projektowa esézlokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokaljzac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.9 Slepy kosztorys — wykaz rob6t z podaniem ickdiq przedmiarem) w kolejriai technologicznej ich
wykonania.

1.4.10 Teren budowy — teren udgphiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako twece teren budowy.

1.5 Przekazanie terenu budowy
Zamawiajcy przekae Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymagairdokumentami.

1.6 Ogdlne wymagania dotycgce robot
Prace przy istniggych urzdzeniach elektroenergetycznych muszé gapwadzone pod nadzorem
eksploatujcych i wiacicieli sieci elektroenergetycznej.

1.7 Bezpiecz@stwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawocadhie przestrzegaprzepiséw dotycych bezpiecaestwa In
higieny pracy. W szczegoléc Wykonawca ma obowzek prace przy uadzeniach
elektroenergetycznych w warunkach szczegdlnegmzegia prowadzi na polecenie pisemne.

1.8 Organizacja prac.

Podczas realizacji rob6t wykonawcgdhie uzgadniat z eksploasigym cswietlenie uliczne maiwosci
wytaczenia poszczegoinych udzer w celu umdliwienia realizacji prac.
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2. MATERIALY, SPRZ ET | TRANSPORT

2.1

2.2

2.3

2.4

2.5

Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatéw
pochodzacych zezrodet miejscowych ( tj. piasku )

Wykonawca przekee do wigciciela sieci powykonawczo dokumenty potwierdeajjakaé
zastosowanych materiatow.

Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane naf#fedo czasu, gdyeola one uyte do robdét,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zadhowaja jakos¢ i wiasciwosci i bylty dostpne do
kontroli.

Wiasciwosci uzytych materialtdbw musza odpowiadaolskim normomgwiadectwom oraz instrukej
technicznym dopuszczenia do stosowania wydanynzprdpowiednie Instytuty badawcze.

Zestawienie materiatowe

1) Stup betonowy typu E

2) Przewdd AsXSn 2*25 mm2

3) Oprawy agwietleniowe OUSc 150
4) Tasma FeZn 25*4

5) Sondy pionowe GALMAR

6) Wysiegniki rurowe

Zestawienie spretu

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego sptu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonywanych robét.

1) Ciagnik kotowy

2) Zuraw samochodowy

3) Samochdéd dostawczy 0,9 t

4) Przyczepa samowytadowcza dagriika 5t

5) Samochéd samowytadowczy 5t

6) Podndnik montazowy samochodowy hydrauliczny
7) Przyczepa do przewenia kabli

8) Koparko- spycharka

Transport

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkow transportu, ktére nie wpkyn
niekorzystnie na jakgé wykonywanych robét i wkkiwosci przewaonych materiatow.

WYKONANIE ROBOT
Zakres robot obgtych specyfikacp techniczm

* Roboty ziemne — wykopy pod stanowiska stupowe
e Montaz stupow

e Budowa uziemig

e Montaz przewodow

e Montaz opraw dwietleniowych

e Pomiary
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3.2 Wykopy pod fundamenty i kable

Przed przysipieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma ob@ek sprawdzenia zgodfm
rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektosvag oceny warunkéw gruntowych.

Metoda wykonywania rob6t ziemnych powinna: lipbrana w zalanosci od gkbokasci wykopu,
uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu. Poddomehty prefabrykowane zaleca siykonywanie
wykopow wasko przestrzennycleecznie. Ich obudowa i zabezpieczenie przed osypyavampowinno
odpowiadé wymaganiom BN-83/8836-02 [25].

Wykopy pod stupy éwietleniowe zaleca siwykonywa mechanicznie przy zastosowaniu wiertnicy na
podwoziu samochodowym. W obu wypadkach wykopy wykanpowinny b§ bez naruszenia
naturalnej struktury dna wykopu i zgodnie z PN-684950 [2].

Wykop rowka pod kabel powinien ggodny z dokumentacja projektowa, SST lub wskamnainia
Inzyniera. Wydobyty grunt powinien byskladowany z jednej strony wykopu. Skarpy rowkwipoy
by¢ wykonane w sposob zapewnigy ich stateczni.

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem wonfgazlow atmosferycznych, najepowierzchnie
terenu wyprofilowa ze spadkiem unitiwiajacym tatwy odptyw wody poza teren przylegaj do
wykopu. Zasypanie fundamentu lub kabla ppldokona& gruntem z wykopu, bez zanieczysattep.
darniny, korzeni, odpadkow). Zasypanie aglerykona warstwami grubgci od 15 do 20 cm i
zageszcza ubijakami ecznymi lub zagszczarka wibracyjna. Wskiaik zag:szczenia gruntu powinien
wynosk 0,95 wedtug BN-77/8931-12 [26]. Zeggczenie nalg wykonywa w taki sposéb aby nie
spowodowa uszkodzé fundamentu lub kabla. Nadmiar gruntu z wykopu,gstaicy po zasypaniu
fundamentu lub kabla, nalg rozplantowa w poblizu lub odwig¢ na miejsce wskazane w SST lub
przez lizyniera.

3.3  Wykonanie ustojow pod stupy éwietleniowe

Jezeli dokumentacja projektowa nie przewiduje inacizejjaley stosowa proste do wykonania ustoje
Z wyciem rur betonowych A 60 cm diugo 1,0 m, z betonu B 10 i piasku.

Konstrukcja ustoju powinna uwzginia¢ rodzaj gruntu, typ wysgnika i oprawy oraz powinna
wytrzyma: parcie wiatru. Gérna czé&konstrukcji ustoju powinna znajdowaie 10 cm pod
powierzchnia gruntu.

3.4 Montaz fundamentow prefabrykowanych

Montaz fundamentéw naley wykona zgodnie z wytycznymi monia dla konkretnego fundamentu,
zamieszczonymi wdokumentacji projektowej.

Fundament powinien Byustawiany przy pomocyzwigu, na 10 cm warstwie betonu B 10,
spetniajcego wymagania PN-88/B-06250 [3] lub zepczonegawiru spetniajgcego wymagania BN-
66/6774-01 [23]. Przed jego zasypaniem pakprawdzt rzgdne posadowienia, stan zabezpieczenia
antykorozyjnegdcianek i poziom gérnej powierzchni, do ktérej przigrdzona jest ptyta mocaga.
Maksymalne odchylenie gérnej powierzchni fundamettypoziomu nie powinno przekrocz$:1500,

z dopuszczalna tolerancjadnej posadowienia + 2 cm. Ustawienie fundamentdamip powinno by
wykonane z dokfadrigia + 10 cm.

3.5 Montaz masztow

Przed przysipieniem do montau masztu naley sprawdzé stan powierzchni stykowych elementéw
taczeniowych, oczyszczgj je z brudu, lodu itp. oraz stan powtoki antykafjoej, ktéra w przypadku
uszkodzenia podczas transportu, malezupetné. Maszt ustawi@nalezy przy pomocy éwigu.

Podczas podnoszenia masztu malevrécic uwage, aby nie spowodowaodksztatcenia elementéw lub
ich zniszczenia. Przed zdjem z haka, ustawiany maszt powiniert gbezpieczony przed upadkiem.
Nakretki srub mocujcych maszt powinny liydokrecane dwustanowo i trwale zabezpieczone przed
odkreceniem. Odchyika osi masztu od pionu niezenby¢ wieksza od 0,001 wysokoi masztu.

Po wykonaniu rob6t montawych naley sprawdzt stan powierzchni malowanych i w przypadku
miejscowych ubytkéw, uzupelhipowtoke malujpc zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentaciji
projektowej. Nie nakey malowa przy temperaturze otoczeniasiej nz 50C i wilgotngci wzglgdnej
powietrza przekraczaej 80%.
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3.6

3.7.

3.8.

3.9

3.10

Montaz stupow

Stupy naley ustawi& dzwigiem w uprzednio przygotowane igziowo wykonane ustoje. Spod stupa
powinien opieré sie na warstwie betonu marki B 10 wg PN-88/B-06250g@]bcci min. 10 cm lub na
ptycie chodnikowej o wymiarach 50x50x7 cmeldkas¢ posadowienia stupa oraz typ fundamentu
nalezy wykona wedtug dokumentacji projektowe;.

Odchyika osi stupa od pionu, po jego ustawienia,maze by wigksza nz 0,001 wysokéci stupa.

Stup naley ustawid tak, aby jego weka znajdowata giod strony chodnika, a przy jego braku, od
strony przeciwnej rinadjezdzajace pojazdy oraz nie powinnadpotazona nzej niz 20 cm od
powierzchni chodnika lub gruntu.

Montaz wysiegnikow

Wysiegniki halezy montowa na stupach stagych przy pomocy #vigu i samochodu z balkonem.
Czei¢ pionowa wysignika naley wsura¢ do oporu w rug znajdujca sie w gornej azci stupa
oswietleniowego i po ustawieniu go w pionie ngleinieruchomi go srubami, znajdujcymi s w
nagwintowanych otworach. Zalecg sistawianie pionu wysgnika przy obcizeniu go oprawa lub
ciezarem rownym eizarowi oprawy. Paiczenia wysignika ze stupem natg chronit kapturkiem
ostonowym. Wysigniki powinny by ustawione pod katem 90 stopni z dokfagip+ 2 stopnie do osi
jezdni lub stycznej do osi w przypadku, gdy jezdei w tuku.

Nalezy dazy¢, aby czsci ukasne wysegnikéw znajdowaly & w jednej ptaszczinie réwnolegtej do
powierzchni éwietlanej jezdni.

Montaz opraw

Montaz opraw na wysignikach naley wykonywa przy pomocy samochodu z balkonem.

Kazda oprawe przed zamontowaniem najepodhczy¢ do sieci i sprawdzijej dziatanie (sprawdzenie
zaswiecenia si lampy). Oprawy naley montowa po uprzednim waignigciu przewoddw zasilagych
do stupow i wysignikoéw. Naley stosowd przewody pojedyncze o izolacji wzmocnionejyiami
miedzianymi o przekrojayty nie mniejszym ni 1,5 mm2.

Oprawy naley mocowd na wysegnikach i glowicach masztéw w spos6b wskazany ppreducenta
opraw, po wprowadzeniu do nich przewodéw zasgilggh i ustawieniu ich w pol@nie pracy.

Oprawy powinny by mocowane w sposéb trwaty, aby nie zmienialy swagfozenia pod wptywem
warunkow atmosferycznych

Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporaeniowej

Uziemienie polega na pmizeniu czséci przewodzcych dosgpnych z uziomami w spos6b powoslcy
samoczynne odtzenie zasilania, w warunkach zaktoceniowych. Zas&carykonywanie uziomu
tasmowego 25 x 4 mm, ktdmasgpnie powinna b§ wprowadzona do masztéw i szafmeetleniowej
i potaczona z zaciskami ochronnymi. Zaciski te megetni& réwniez role zaciskdéw probierczych.
Ewentualnedczenie odcinkdw bednarki naljewykonywa przez spawanie.

Bednarka w ziemi nie powinna byktadana ptycej ni4 0,6 m i powinnadgasypana gruntem bez
kamieni,zwiru i gruzu.

Od zaciskéw ochronnych do elementéw przewogeh dostpnych, naley uklada przewody
miedziane o przekroju nie mniejszynz 2,5 mmz2. Przewody te powinny dghronione przed
uszkodzeniami mechanicznymi.

Pomiary powykonawcze

Po wykonaniu prac wykoid&omplet pomiaréw elektrycznych instalacji:
* Pomiaru uziemig
e Pomiary ochrony przeciwparaniowej
e Pomiary izolacji
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4. KONTROLA JAKO SCI WYKONANIA ROBOT | MATERIALOW
Wykonawca na czynnych uidzeniach bdzie prowadzit prace pod nadzorem $diaieli sieci.
4.1. Wykopy pod fundamenty i kable

Lokalizacja, wymiary i zabezpieczeriieian wykopu powinno hyzgodne z dokumentagcjprojektova.
Po zasypaniu fundamentow i kabli nglesprawdzé wskanik zag:szczenia gruntu oraz sprawélzi
sposob usurcia nadmiaru gruntu z wykopu.

4.2  Fundamenty.

Program badapowinien obejmowasprawdzenie ksztattu i wymiaréw, wydll zewrtrznego oraz
wytrzymaldci.

Parametry te powinny Byzgodne z wymaganiami zawartymi w dokumentacji

projektowej. Ponadto natg sprawdzt dokltadnd¢ ustawienia wg projektu i égine posadowienia.

4.3  Latarnie i maszty gwietleniowe

Latarnie dwietleniowe, po ich monta, podlegaj sprawdzeniu pod wzgtlem:

- doktadndci ustawienia pionowego stupow,

- prawidtowdci ustawienia opraw wzegllem osi éwietlanej drogi,

- jakasci polaczen kabli i przewodéw na tabliczce bezpiecznikowo-gkeoivej oraz
na zaciskach oprawy,

- jakaosci polaczeh srubowych stupéw i opraw,

- stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej wszystkatementow.

4.4  Instalacja przeciwporaeniowa

Podczas wykonywania uzioméwstaowych naley wykona pomiar gébokasci utozenia bednarki oraz
sprawdzt stan paiczen spawanych, a po jej zasypaniu, sprawdzkaznik zagszczenia i
rozplantowanie gruntu.

Pomiary gébokasci utozenia bednarki naly wykonywa co 10m, przy czym bednarka powinna by
zakopana pod kablem i nie ptyceg ®Ocm.

Po wykonaniu uzioméw ochronnych nafavykona pomiary ich rezystanciji.

Otrzymane wyniki nie magby¢ gorsze od wartei podanych w dokumentacji projektowej.

Po wykonaniu instalacjissvietleniowej naley wykona& pomiary impedancji gili zwarciowych dla
stwierdzenia skuteczio ochrony przed dotykiem geednim.

Wszystkie wyniki pomiaréw naky zamigci¢ w protokéle pomiarowym ochrony przeciwpzeaiowe;.

5. ODBIOR ROBOT
5.1  Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- wykopy pod fundamenty i kable,

- wykonanie fundamentow i ustojéw,

- utozenie kabla z wykonaniem podsypki pod i nad kablaewvprzykryciem fok

- wykonanie uzioméw tanowych i petowych.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytysy

5.2. Dokumenty do odbioru kaicowego robét
Do odbioru kaacowego Wykonawca jest zobawany przygotowé&
- geodezyjn dokumentagj powykonawca,
- protokoty z dokonanych pomiardéw skutecg&ri@astosowanej ochrony przeciwpzgaiowe).
- dokumentagj powykonawcz
- protokoty robét zanikagych
- protokoty odbioru skrzzowan kabli z uradzeniami obcymi
- atesty, deklaracje zgodéw zabudowanych materiatow
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6. PRZEPISY ZWI AZANE

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane.(D nr 106 z 2000r. z pa. zm.)

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 stycznia 20Q0nieniajce rozporzdzenie w
sprawie wymag@kwalifikacyjnych dla oséb zajmagych s¢ eksploatagj urzadzes, instalacji i sieci
oraz trybu stwierdzania tych kwalifikacji, rodzajdmstalacii i uradzen, przy ktérych eksploatacji
wymagane jest posiadanie kwalifikacji, jednostelamizacyjnych, przy ktérych powotujezdiomisje
kwalifikacyjne oraz wysokéi optat pobieranych za sprawdzenie kwalifikacjz().nr 59 z 1998r.,
poz. 377, z pin. zm.).

- Rozporzdzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wéze 1999r. w sprawie

bezpieczéstwa i higieny pracy przy ugdzeniach i instalacjach energetycznych

(Dz. U. nr 80z 1999r., poz. 912).

12.2. Normy

1. PN-CEN/TR 13201-5 @vietlenie drog.

2. PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektagtidwlanych”

3.N SEP —E-001 Sieci elektroenergetyczne niskiegueoia. Ochrona przeciwparaniowa
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