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10.1 WSTEP

10.1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robot dotyczacych budowy Stacji Uzdatniania Wody w miejscowosci Jagodnik
gm. Swidnica.

Podstawg techniczng opracowania niniejszej specyfikacji jest projekt wykonawczy ,Budowa
Stacji Uzdatniania Wody w Jagodniku - branza Elektryczna i AKPIA” .

Kod wg Wspdlnego Stownika Zamowien (CPV)

Grupa
Klasa
Kategoria

Kategoria
Kategoria
Kategoria
Kategoria
Kategoria
Kategoria

10.1.2

45300000-0 Roboty w zakresie instalacji budowlanych
45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

45311000-0 Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznych oraz
opraw elektrycznych

45312000-7 Instalowanie systemow alarmowych i anten
45315100-9 Instalacyjne roboty elektryczne
45315600-4 Instalacje niskiego napiecia

45315700-5 Instalowanie rozdzielni elektrycznych
45316200-7 Instalowanie sprzetu sygnalizacyjnego
45317000-2 Inne instalacje elektryczne

Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach dotyczacych budowy Stacji Uzdatniania Wody w miejscowosci Jagodnik
gm. Swidnica.

10.1.3

Zakres Robot objetych Specyfikacjg Techniczna.

Zakres specyfikacji obejmuje:

wn W W W W

kablowa linie zasilajgca;

wewnetrzng kablowa linie zasilajgcg SUW;
rozdzielnice nN wraz z ukladem pomiaru energii;
nowg rozdzielnice technologiczng w budynku SUW;
instalacje zasilajgce i sterownicze technologiczne;

10.1.4 Uszczego6towienie zakresu robot.

10.1.4.1 Zasilanie obiektu - SUW.

Zgodnie z technicznymi warunkami przytgczenia do sieci energetycznej
nr 370/2009/2876 zasilanie nowej Stacji Uzdatniania Wody odbywac¢ sie bedzie z
istniejacej linii napowietrznej nN X-3 ze stacji R-451-05. Miejscem przytaczenia bedg
zaciski pragdowe przewodow na istniejagcym stupie linii nN jak wyzej. Od istniejacego
stupa nalezy wyprowadzi¢ kablowa linie zasilajacg YAKXS 4x150mm?, ktérg wprowadzi¢
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do projektowanej szafki pomiarowej zlokalizowanej w granicy posesji. Od nowej szafki
pomiarowej do rozdzielnicy gtéwnej w nowym budynku SUW wyprowadzona zostanie
wewnetrzna linia zasilajaca typu typu YKY 5x70mm? .

Kable prowadzi¢ zgodnie z trasami pokazanymi na planie sytuacyjnym. Wszystkie
projektowane kable uktadane na terenie SUW nalezy utozy¢ w rowie kablowym o
gtebokoséci 0.8 m na 10 cm podsypce z piasku, nastepnie kable nalezy przysypac
warstwg piasku o grubosci 10 cm, warstwg gruntu rodzimego o grubosci 25 cm po czym
trase kabli oznaczy¢ tasmg z PVC koloru niebieskiego. W przejsciach pod nawierzchnig
utwardzong oraz w miejscach skrzyzowan z innymi urzadzeniami podziemnymi kable
nalezy utozy¢ w przepustach wykonanych z rur ochronnych typu DVK. Wloty przepustow
nalezy uszczelni¢ piankg poliuretanowg. Na kablach nalezy zatozy¢ oznaczniki kablowe.
Oznaczniki powinny by¢ zatozone co 10 m oraz przy wejsciach i wyjsciach z przepustow.
Na oznacznikach nalezy umiescié¢: symbol i numer ewidencyjny kabla, oznaczenie kabla,
znak uzytkownika kabla oraz rok utozenia kabla. Przed zasypaniem kable nalezy zgtosié¢
do odbioru stuzbom uprawnionych jednostek geodezyjnych w celu dokonania namiaru
geodezyjnego.

10.1.4.2 Szafka z ukfadem pomiarowym

Przy wjezdzie na teren SUW zabudowana zostanie szafka z pétposrednim
uktadem pomiarowym, szafke pomiarowg wykonaé¢ z obudéw termoutwardzalnych
produkcji np. EMITER. W szafce pomiarowej zabudowane bedzie zabezpieczenie
przedlicznikowe - roztacznik bezpiecznikowy NT-1 z wktadkami NH-1/gG o wartosci
160A. Uktad pomiarowy wykonany bedzie jako 3-faz. p6tposredni z uzyciem
elektronicznego licznika energii typu A1500, przektadnikéw pradowych typu IMW
150A/5A, KkI.0.5, 5VA, wszystkie elementy czesci pomiarowej przystosowane bedg do
plombowania. Dodatkowo licznik wyposazony zostanie w antene DCF do synchronizaciji
wewnetrznego zegara czasu oraz w modem przemystowy GSM do zdalnej transmisji
danych typ DM600. W projektowanym uktadzie pomiarowym nalezy zastosowag listwe
kontrolno — pomiarowg typ 847-356/230-000.

10.1.4.3 Uk{ad zasilania rezerwowego

Projektuje sie zasilanie rezerwowe stacji w postaci nowego agregatu
pradotworczego z rozruchem automatycznym. Agregat wykonany bedzie w wersji z
automatycznym rozruchem i zainstalowany w wydzielonym pomieszczeniu budynku
stacji. Proponuje sie agregat np. typu FV150 o mocy ciggfej 150.0kVA (120.0kW).

Zasilanie rezerwowe od agregatu do rozdzielnicy technologicznej ,RT”
wykonaé przewodem typu 5 x LgY 120mm?, réwnolegle do linii zasilajacej utozyé
przezwody: sterowniczy YStY 10 x 1 mm?, dla potrzeb wtasnych agregatu YDY 5 x 2.5
mm?<,

10.1.4.4 Nowa rozdzielnica technologiczna ,RT”

Wewnatrz budynku projektuje sie wykonanie nowej rozdzielnicy technologicznej
.RT", z ktérej zasilane i sterowane bedg wszystkie urzadzenia i instalacje Stacji. W
zwigzku z zastosowaniem rezerwowego zrodta zasilania w postaci agregatu
pradotwdérczego z automatycznym rozruchem, zachodzi konieczno$¢ zabudowy uktadu
Samoczynnego Zatgczania Rezerwy. Projektuje sie zastosowanie automatycznego
przetacznika zasilania z napedem silnikowym typ ATyS 6s 250A/3p. Przetgcznik ten
posiada mikroprocesorowe sterowanie i zapewnia pethg mozliwo$¢é parametryzowania
pracy tj. ustawiania czasOw przetgczania pomiedzy zasilaniem podstawowym i
rezerwowym. Na elewacje rozdzielnicy ,RT” wyprowadzony zostanie dedykowany do
przetacznika kontrolny sygnalizujgcy stan pracy przefacznika. Jako zabezpieczenie
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gtéwne w rozdzielnicy ,RT” projektuje sie kompaktowy wytgcznik mocy NZMN2-A200 o
pradzie znamionowym In=250A z napedem recznym wyprowadzonym na elewacje.
Wylgcznik wyposazony zostanie w wyzwalacz wzrostowy do ktérego podtgczony
zostanie przycisk P.POZ. zlokalizowany przed giéwnym wejéciem do obiektu.

Nowoprojektowang rozdzielnice ,RT” projektuje sie wykona¢ na bazie
modutowych, fgczonych szaf energetycznych typu TS8 o wysokosci 2000mm i gtebokosci
500mm. Szafy posadowione bedg na cokotach wysokosci 100mm.

Projektuje sie zastosowanie na elewacji rozdzielnicy ,RT” elektronicznego
miernika parametréw sieci elektrycznych typ NEMO 96HD, ktéry bedzie pokazywat
aktualne wartosci pradoéw i napie¢ oraz zuzycie energii elektrycznej przez urzadzenia
pracujgce na Stacji, dodatkowo poprzez port komunikacyjny wszystkie mierzone przez
analizator parametry przekazywane beda do komputerowego systemu operatorskiego
SCADA.

W projektowanej rozdzielnicy ,RT” odbywac sie bedzie cate sterowanie procesem
technologicznym stacji, wyposazona oOna zostanie w nowoczesng aparature
zabezpieczeniowg i taczeniowa. Na elewacji rozdzielnicy ,RT” znajdowaé sie bedg
réwniez elementy sterownicze, czyli przetaczniki rodzaju pracy , przyciski START , STOP
oraz diody sygnalizacyjne. Podczas normalnej tj. w petni automatycznej bezobstugowej
pracy stacji nadzér wszystkich urzadzen odbywaé sie bedzie z wykorzystaniem
sterownika PLC, w momencie awarii sterownika za pomoca odpowiednich przetgcznikéw
na elewaciji rozdzielnicy ,RT” mozliwe jest sterowanie reczne. W trybie recznym czesé
urzgdzen uruchamiana bedzie poprzez przyciski START, STOP , a czes¢ uruchomi sie
automatycznie pod kontrolg odpowiednich przekaznikéw pomiarowo — wykonawczych. W
trybie sterowania automatycznego i recznego praca lub awaria poszczegdlnych
urzagdzen sygnalizowana bedzie na elewacji rozdzielnicy ,RT".

10.1.4.5 Zbiornik wody czystej.

Na terenie stacji powstanie dwukomorowy zbiornik wody. Do zbiornika wody
czystej nalezy utozy¢ nowe kable sygnalizacyjne: YKSY 14x1mm? oraz yKYektmY
4x1mm?. Projektowanymi kablami przekazywany bedzie ciggty pomiar poziomu wody
w komorach zbiornika, otrzymywany z hydrostatycznych sond poziomu typu SG-25
oraz sygnaly z konduktometrycznych sond poziomu SW-1, ktére wspoOipracujg z
elektronicznym czujnikiem poziomu typu CP-63 zabudowanym w rozdzielni
technologicznej ,RT”. Urzadzenie to stanowi zabezpieczenie pomp sieciowych przed
suchobiegiem w trybie pracy recznej. Dodatkowo przewiduje sie wykonanie
sygnalizacji otwarcia wtazéw do komor zbiornika wody czystej, zrealizowane to
zostanie z wykorzystaniem wytacznika krancowego. Wszystkie sygnaty ze zbiornika
przesytane bedg poprzez szafke posredniczacg wykonang na bazie obudowy
elektroizolacyjnej.

10.1.4.6 Studnie gfebinowe.

Na terenie stacji znajdowac sie bedzie jedna nowa studnia gtebinowa, do
studni tej nalezy utozy¢ nowe kable:

§ zasilanie pompy gtebinowej - YKY 4x2.5mm?;
§ ogrzewanie obudowy studnia - YKY 3x1.5mm?;
§ pomiar lustra wody i ci$nienia ttoczenia - yKYektmY 4ximm?;

§ sondy suchobiegu, otwarcie wtazu, wodomierz - YKSY 7x1mm?;
Projektowanymi kablami przekazywany bedzie ciggty pomiar poziomu wody w
studni, otrzymywany z hydrostatycznej sondy poziomu typu SG-25 oraz sygnaty z
przetwornika cisnienia MBS3050 zainstalowanego na rurociggu ttocznym. Pomiar
ilosci wody wydobytej wykonywany bedzie za pomoca wodomierza, ktéry
przekazywat bedzie informacje do sterownika programowalnego zainstalowanego w
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rozdzielnicy RT. Zabezpieczenie pomp przed suchobiegiem stanowi¢ bedg
konduktometryczne sondy poziomu SW-1, ktore wspotpracujg z elektronicznym
czujnikiem poziomu typu MCP-2 zabudowanym w rozdzielnicy technologicznej ,RT".
Dodatkowo przewiduje sie wykonanie sygnalizacji otwarcia wiazu do ujecia,
zrealizowane to zostanie z wykorzystaniem czujnika indukcyjnego 1S51203S.
Wszystkie sygnaty ze zbiornika przesytane bedg poprzez szafke posredniczacq
wykonang na bazie obudéw elektroizolacyjnych ze wzmocnionego poliweglanu.

10.1.4.7 Odstojnik popfuczyn.

Na terenie stacji powstanie odstojnik poptuczyn. Do projektowanego
odstojnika nalezy utozyé nowe kable: YKY 4x1.5mm?oraz YKSY 7x1mm?Z.
Projektowanymi kablami przekazywany bedzie pomiar poziomu wody w odstojniku
oraz zasilana bedzie pompa poptuczyn usuwajgca odstang wode po ptukaniu filtrow.
Wszystkie sygnaty z odstojnika przesytane beda do rozdzielnicy ,RT” poprzez szafke
posredniczaca wykonang na bazie obudowy elektroizolacyjne;j.

10.1.4.8 Oswietlenie terenu.

Projektuje sie wykonanie oswietlenia terenu Stacji Uzdatniania Wody z
zastosowaniem siedmiu opraw typu SGS-103K wyposazonych w wysokoprezne
sodowe zrddto swiatta typu SON-T 70W. Oprawy zamocowane bedg na stupach
oswietleniowych z aluminium wysokosci 6m. Instalacje o$wietlenia terenu wykonac
linig kablowa typu YKY 5x2.5mm? zabezpieczong w rozdzielnicy ,RT”. Zapalanie
oswietlenia terenu odbywac sie bedzie automatycznie poprzez wytgcznik
zmierzchowy lub w sposob reczny. Rozmieszczenie latarn oswietlenia terenu
pokazano na planie zagospodarowania Staciji.

10.1.4.9 Pompy sieciowe.

Wode uzdatniong do sieci dostarcza¢ bedzie zestaw pomp sieciowych z
szes$cioma pompami 0 mocy nominalnej Py =11.0kW kazda. Zasilanie do kazdej z
pomp sieciowych nalezy wykonaé przewodami Olflex 100CY 4 x 6mm?. Do kazdej z
pomp sieciowych nalezy doprowadzi¢ dodatkowo przewdd typu YDY 2 x 1mm? do
podigczenia zabezpieczenia termistorowego. Pompy zasilane i zabezpieczone bedg
w rozdzielnicy ,RT”, przed suchobiegiem pompy zostaty zabezpieczone sondami
poziomu w zbiorniku wody czystej. Zestaw pomp sieciowych wspoétpracowat bedzie z
przetwornicg czestotliwosci regulujgcg wydajnos¢ zestawu i utrzymujaca state
cid$nienie na kolektorze wyjsciowym pomp. W tym celu, na rurociggu sieciowym
zainstalowany bedzie przetwornik cisnienia, do ktérego nalezy doprowadzi¢ z
rozdzielnicy ,RT” przewdd LiYCY 2x1mm?. W przypadku awarii automatyki zestawu
sieciowego pompy beda mogty zostaé przetaczone na tryb pracy w funkcji presostatu,
do presostatu nalezy doprowadzié przewdd YDY 3x1.5mm?.

Na Stacji przewiduje sie pomiar ilosci oraz przeptywu chwilowego wody
zrealizowany poprzez przeptywomierze elektromagnetyczne. Do kazdego
przeptywomierza nalezy z rozdzielnicy ,RT” doprowadzi¢ przewod zasilajacy YDY
3x1mm? oraz przewod ekranowany sterowniczy LiYCY 4x1mm?. Wszystkie przewody
nalezy ukfada¢ we wspolnych korytkach kablowych, koncowe podejscia do urzadzenh
wykona¢ w rurach instalacyjnych z PCW.

10.1.4.10 Dmuchawa i pompa pfuczaca.
Do procesu ptukania filtrow uktad technologiczny przewiduje dmuchawe o

mocy Py = 7.5 kW oraz pompe ptuczacg Py = 7.5 kW. Zasilanie do dmuchawy i
pompy ptuczacej nalezy wykonaé przewodem typu YDY 4 x 4mm?. Urzadzenia
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zasilane i zabezpieczone bedg w rozdzielnicy ,RT". Przewody zasilajgce nalezy
uktadac¢ we wspélnych korytkach kablowych, koncowe podejscia do urzadzen
wykona¢ w rurach instalacyjnych z PCW.

10.1.4.11 Pompy przewafowe.

Wode ujetg i zgromadzong w zbiorniku pod wiezg napowietrzajaca ttoczy¢
beda na utad filtrow trzy pompy przewatowe o mocy Py = 3.0 kW kazda. Do kazdej
pompy nalezy wykona¢ zasilanie przewodem typu YDY 4 x2.5mm?. Pompy
przewatowe zasilane i zabezpieczone beda w rozdzielnicy ,RT”. Przewody zasilajace
nalezy ukfada¢ we wspolnych korytkach kablowych, koncowe podejscia do urzadzenh
wykona¢ w rurach instalacyjnych z PCW.

10.1.4.12 Sprezarki do napeddw pneumatycznych.

Do zasilania przepustnic pneumatycznych na filtrach przewiduje sie
zastosowanie sprezarki powietrza o mocy Py = 1.5 kW. Zasilanie do sprezarki nalezy
wykonaé przewodem typu YDY 4 x 2.5mm?. Sprezarka zasilana i zabezpieczona
bedzie w rozdzielnicy ,RT”. Przewod zasilajacy nalezy uktada¢ we wspélnych
korytkach kablowych, koncowe podejscia do urzadzenia wykona¢ w rurach
instalacyjnych z PCW.

10.1.4.13 Pompy dozujgce.

Na obiekcie zainstalowane bedg cztery pompy dozujgce reagenty (2xNaOH i
2xNaOCl). Wszystkie pompy sg zabezpieczone fabrycznie przed suchobiegiem.
Mozliwe bedzie, za pomocg przetagcznika na elewacji reczne wytgczenie lub
wigczenie zestawu dozujacego. Instalacje zasilania do pomp dozujgcych nalezy
wykonaé przewodami typu YDY 3x1mm* wyprowadzonymi z rozdzielnicy ,RT”,
pomiedzy pompami dozujgcymi, a rozdzielnicg ,RT” nalezy dodatkowo utozy¢
przewdd YStY 6x1mm? dla sygnatéw sterowniczych.

W chlorowni i dozowni zamontowane bedg wentylatory wyciggowe.
Wentylatory te zataczane bedg w spos6b automatyczny przewietrzajac
pomieszczenie przed wejsciem obstugi oraz za pomocg wewnetrznego czujnika
ruchu. Instalacje zasilania do kazdego wentylatora nalezy wykona¢ przewodem typu
YDY 5x1.5mm?, a do zatgczania wentylatora nalezy dodatkowo doprowadzi¢ przewod
YStY 7x1mm?.

Przewody prowadzi¢ we wspolnych korytkach, koncowe odcinki przewodéw
uktadac w rurkach instalacyjnych z PCW. Stosowac osprzet szczelny IP 44.

10.1.4.14 Instalacje sterowania i sygnalizacji

Jako napiecie sterownicze i sygnalizacyjne w rozdzielni RT projektuje sie
napiecie 230VAC oraz 24VDC. Napieciem tym zasilane sg cewki stycznikow
i przekaznikéw. Do wyboru rodzaju pracy urzadzen projektuje sie przetaczniki serii
RMQ Titan - M22. Jako sygnalizacje stanu pracy oraz awarii urzadzen projektuje sie
diody Swietlne i lampki sygnalizacyjne umieszczone na elewaciji rozdzielni RT.

10.1.4.15 Sterownik programowalny PLC.

Projektuje sie wykonanie Stacji Uzdatniania Wody pracujgcej w petnej
automatyce. Prace catego obiektu nadzoruje sterownik programowalny PLC. Projektuje
sie zastosowanie sterownika serii PCD3. Sterownik zapewnia realizacje zadanego
algorytmu pracy, jak i kontrolowanie stanéw awaryjnych. Komunikacje sterownika z
uzytkownikiem przewiduje sie poprzez kolorowy graficzny dotykowy panel operatorski
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5.7” typu IT105T umieszczony na elewacji rozdzielnicy ,RT”. Umozliwia¢ on bedzie
bezposredni odczyt oraz zmiane parametrow pracy stacji.

W stanie normalnej pracy oraz w przypadku, gdy wszystkie urzadzenia sgq
sprawne, przetgczniki wszystkich urzgdzen na elewacji projektowanej rozdzielni,
powinny by¢ ustawione w pozycji pracy Automatycznej. Sterownik sam, w oparciu o
zaprogramowany algorytm, bedzie sterowac pracg stacji zarowno podczas normalnej
pracy, jak i podczas niektérych stanéw awaryjnych (np. wigczenie innej pompy w
przypadku awarii jednej). W przypadku awarii sterownika mozliwa bedzie praca
poszczegoélnych urzadzenh w trybie recznym z poziomu tgcznikbw umieszczonych na
elewaciji rozdzielni RT.

Projektuje sie nastepujgca konfiguracje sterownika PLC :

+4..+20 mA (typ zfacza: A lub B)

Lp. Nazwa urzadzenia Typ llosé
Modut bazowy sterownika PCD3, 256 kB pamiegci dla
programu uzytkownika, backup w zabudowanej pamigci

1. | typu Flash, port USB do programowania, max do 1024 PCD3.M3230 1
welwy, 2 szybkie wejscia przerwan, RS 485 dla sieci
Profi-S-Net lub S-Bus, wbudowany Web-Serwer

2. | Magistrala dla 4 modutow we/wy PCD3.C100 4

3. | Magistrala dla 4 modutow we/wy z zasilaczem PCD3.C200 1

4. chz_owka pomi(—;-dzy magistrala_mi I_DCD3-PCD3, PCD3.K010 4
magistrale umieszczone obok siebie
Ztacze samozaciskowe dla 24 zyt (do 1,0mmz2)

5. . C 15
do modutéw welwy
Ztacze samozaciskowe dla 14 zyt (do 1,5mm?)

6. . A 5
do modutéw we/wy

7 Modut kor_nunikacji _szeregowej RS 232 PCD3.E221 1
Z separacjg galwaniczng

8. Modut kor_nunikacji _szeregowej RS 485 PCD3.E110 1
Z separacjg galwaniczng

9 16 wejsé 15.._30 VDC, op6znienie 8 ms, pod%qczgnle PCD3.E165 10
poprzez 24 pinowe ztgcze zaciskowe (typ ztgcza: C)
16 wyjsc¢ tranzystorowych 10..32 VDC/0.5A,

10. | zabezpieczenie przeciw zwarciowe podtgczenie poprzez PCD3.A465 5
24 pinowe zigcze zaciskowe (typ ztacza: C)
8 wejs¢ 10 bitowych, 0..+20 mA

11. (typ zlacza: A lub B) PCD3.W210 3

12. 4 uniwersalne 8 bitowe wyjscia 0..+10 V, 0..+20 mA, PCD3.W410 >
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10.1.4.16 Wizualizacja procesu technologicznego.

Projektuje sie wizualizacje pracy SUW ,Jagodnik” opartg na oprogramowaniu typu
HMI SCADA iFIX 4.0PL. Oprogramowanie to umozliwia stworzenie niezbednej ilosci
graficznych ekran6w umozliwiajacych kontrole nad wszystkimi urzadzeniami i
parametrami procesu technologicznego stacji. Zadaniem systemu wizualizacji jest
kontrola pracy stacji wraz z rejestracjg podstawowych parametrow pracy. Wizualizacja
pracy Stacji zrealizowana bedzie na kompletnym stanowisku komputerowym
renomowanej z monitorem LCD 22" i drukarkg kolorowg. Praca stanowiska
komputerowego podtrzymywana bedzie poprzez zasilacz awaryjny UPS o mocy 800VA.

10.1.4.17 Instalacja technologiczna

Instalacje do zasilania i sterowania urzgdzeniami technologicznymi wewnatrz
budynku stacji nalezy wykonaé¢ jako natynkowg , przewodami prowadzonymi w
istniejacych korytkach kablowych Fe/Zn oraz rurkach elektroinstalacyjnych z PCW. W
razie potrzeby instalacje koryt kablowych i rurek nalezy rozbudowag.

10.1.4.18 Ochrona przeciwporazeniowa

Jako dodatkowg ochrone przed porazeniem elektrycznym projektuje sie
samoczynne szybkie wytgczenie zasilania realizowane poprzez bezpieczniki oraz
wytaczniki r6znicowopradowe.

Przewdd PEN nalezy rozdzieli¢ na przewdd zerowy N i przewdd ochronny PE w
projektowanym ztgczu kablowym. Przewody te nalezy dodatkowo uziemic. W
rozdzielniach pomiarowej i technologicznej przewdd PE nalezy potaczy¢ z obudowg
rozdzielni. Urzadzenia elektryczne zgrupowano i kazdej grupie przydzielono jeden
wytacznik réznicowopradowy o parametrach podanych na schematach.

Nalezy pamieta¢, aby za wytacznikiem roznicowoprgdowym przewody PE i N byly
rozdzielone. Nie wolno tgczy¢ ze sobg przewodow neutralnych za r6znymi wytacznikami
réznicowopradowymi. Przewoddw tych nie wolno zabezpieczac. Przewdd PE nalezy
oznaczy¢ kolorem z6tto-zielonym, a przewdd N kolorem niebieskim.

10.1.4.19 Ochrona przed przepieciami

Dla ochrony urzadzen automatyki kontrolno pomiarowej od przepieé
taczeniowych i atmosferycznych projektuje sie zabudowanie w rozdzielnicy RT
ochronnikow klasy C.

10.1.4.20 Instalacja odgromowa.

Projektuje sie wykona¢ nowg instalacje odgromowsg na budynku SUW oraz na
zbiorniku wody. Zwody poziome na dachu oraz przewody odprowadzajgce stanowic
bedzie metalowe pokrycie dachu i elewacji. W celu ochrony dachu przed perforacjg,
spowodowang wytadowaniem wykonaé¢ na dachu zgodnie z rysunkiem E-2 zwody
poziome wraz ze zwodami wysokimi, potaczy¢ zwody z pokryciem dachu przez
nitowanie. Zwody wykonac z drutu stalowego ocynkowanego o przekroju (1 8 mm.
Przewody uziemiajace wykonac¢ z bednarki ocynkowanej o wymiarach 25 mm x 4 mm.
Przewody uziemiajgce potaczy¢ z przewodami odprowadzajacymi za pomocq
zaciskow probierczych na wysokosci ok. 1.3~1.5 m, a z uziomem potaczenie wykonaé¢
spawaniem. Miejsca spawow pomalowa¢ farbg antykorozyjng. Do montazu instalacji
odgromowej stosowaé osprzet ocynkowany. Uziom otokowy nalezy wykona¢ z
bednarki ocynkowanej 30 x 4mm. Bednarke utozy¢ na gtebokos$ci 0.6 m w odlegtosci
min. 1.0 m od budynku. Pofaczenia uziomu wykonac¢ przez spawanie. Przy
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skrzyzowaniu uziomu otokowego z liniami kablowymi nn nalezy wykonac ostone z rur
wsunietych na uziom. Dodatkowo uziom otokowy potaczy¢ ze stupami stalowymi
konstrukcji obiektu. Po wykonaniu uziomu nalezy dokonac¢ sprawdzenia rezystancji
uziemienia. Wypadkowa wartos¢ uziemienia R, <30 [.

10.1.4.21 Uwagi koncowe

Po zakonczeniu rob6t montazowych nalezy wykonaé pomiary kontrolne stanu
izolacji i skutecznosci ochrony dodatkowej. Zastosowane w projekcie urzadzenia sg
propozycjg standardu, dopuszcza sie zastosowanie zamiennikdéw z zachowaniem
parametrow technicznych urzadzen zaproponowanych.

10.15 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z Dokumentacjg
Projektowg oraz STB-00.00.00.

10.1.6 Wymagania dotyczace Robo6t
10.1.6.1 Og6lne wymagania dotyczgce Robo6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania Robét oraz za ich zgodnos¢ z
Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacjqg Techniczng i Poleceniami Inspektora. Ogoélne
wymagania podano w STB-00.00.00.

10.1.6.2 Szczeg6fowe wymagania dotyczgce robo6t

Wykonawca zobowigzany jest do sporzadzenia szczeg6towego programu robot.
Harmonogram szczeg6towy powinien wszelkie prace i czynnosci sktadajace sie na
wykonanie rob6t objetych kontraktem, takich jak:

n Roboty przygotowawcze

przeprowadzenie niezbednych dostaw,

roboty montazowe,

roboty wykohczeniowe,

proby,

sprawozdania,

rozruch technologiczny

przekazanie do eksploatacji

3333333

Roboty przygotowawcze
Wykonawca zobowigzany jest do skoordynowania prac instalacyjno-montazowych z
pracami budowlanymi. Przejscia przewodéw przez $ciany i stropy nalezy osadzi¢ na
etapie rob6t betonowych.

Dostawa i montaz urzgdzen
Montaz urzgdzen oraz instalacji nalezy przeprowadzi¢ po zakonczeniu prac
betonowych i technologicznych. Dostawe nalezy rozpocza¢ od posadowienia rozdzielni.
potem nalezy kolejno wykonaé instalacje zasilajgco — sterownicze do zainstalowanych
urzgdzen technologicznych.

Rozruch technologiczny

Przez rozruch technologiczny nalezy rozumie¢ czynnosci obejmujgce rozruch
mechaniczny, hydrauliczny i technologiczny a w szczegolnosci uruchomienie kompleksowe
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urzadzen i instalacji przepompowni. Celem rozruchu jest przeprowadzenie wstepnej

eksploatacji obiektow i instalacji technologicznych przepompowni, majgc to na uwadze

nalezy;

- doprowadzi¢ wszystkie urzadzenia i zespoty wewnetrzne obiektu do petnej sprawnosci
technicznej,

- zsynchronizowac¢ wszystkich obiektow i instalacji technologicznych oraz zapewnic¢ ich
wspotdziatanie w procesie technologicznym,

Prace i proby montazowe poszczegélnych urzadzen nalezy wykonac¢ zgodnie z
polskimi normami oraz warunkami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlanych i
montazowych podanymi przez producentow urzadzen.

10.2 MATERIALY

Materiaty wymienione w zestawieniach i wykazach muszg spetnia¢ wymagania norm i
przepisow :
- PN-IEC 60364 / Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych /
- SEP- E - 004 / Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa. /
- PN/EN 12464-1 / Swiatto i o$wietlenie /
- PN/EN 62305/ Ochrona odgromowa /

Aparaty i urzadzenia powinny mie¢ certyfikat na zgodnos¢ z obowigzujgcymi
przepisami i normami.

Wykaz materiatow zawarty jest w dokumentacji technicznej.
10.3 SPRZET

Sprzet odpowiadajacy pod wzgledem typdéw i ilosci wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji Robot zaakceptowanym przez Inspektora.

10.4 TRANSPORT

Samochody i inne $rodki transportu — odpowiadajgce pod wzgledem typow i ilosci
wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Robét zaakceptowanym przez Inspektora.

10.5 WYKONANIE ROBOT
1051 Wymagania ogolne
Wymagania dotyczgce prowadzenia Robét podano w STB-00.00.00.
10.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
10.6.1 Ogo6lne wymagania
Ogolne wymagania dotyczace prowadzenia Robo6t podano w STB-00.00.00.
10.6.2 Kontrola i badanie w trakcie Robét i odbioru
Przedmiotem kontroli jakosciowej bedzie zgodnos¢ wykonanych Rob6t i uzytych

Materiatbw z Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i Poleceniami
Inspektora.
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10.7 OBMIAR ROBOT

10.7.1 Ogoélne zasady obmiaru Robot

Ogodlne zasady obmiaru Rob6t podano w STB-00.00.00.
10.7.2 Jednostki obmiaru

Jednostkg obmiaru Robot jest:

- mb — dla utozonych kabli, przewodow, koryt i rur elektroinstalacyjnych.

- sztuki — dla zainstalowanego urzadzenia, czujnika, aparatu elektrycznego.
- komplet — dla kompletnej instalacji lub rozdzielni zasilajgcej, sterownicze;j.

10.8 ODBIOR ROBOT
10.8.1 Ogoélne zasady odbioru Robot

Ogodlne zasady odbioru Robét podano w STB-00.00.00.
10.8.2 Warunki szczeg6towe odbioru Robo6t

Rodzaje badan:

a) Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja.

b) Sprawdzenie wykonania instalacji, rozdzielni i szafek zasilajgco sterowniczych.
c) Sprawdzenie dziatania urzadzen technologicznych i uktadu sterowania.

10.8.2.1 Przygotowanie do badan

Przed przystgpieniem do badah odbiorczych powinny byé przygotowane nastepujace
dokumenty:

- Zatwierdzona dokumentacja techniczna z naniesionymi ewentualnymi zmianami
powykonawczymi

- Dziennik budowy

- Dokumentacja techniczno-ruchowa i karty gwarancyjne poszczegoinych urzadzen

- Atesty i zaswiadczenia

- Odpisy wymaganych uzgodnien

- Instrukcja eksploatacji

- Normy i dokumenty zwigzane

Nalezy przygotowa¢ rowniez komplet przyrzadow i narzedzi kontrolno-pomiarowych
niezbednych do przeprowadzonych prob i badan.

10.8.2.2 Opis badan

10.8.2.2.1 Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacija

Nalezy poréwna¢ stan faktyczny wykonania obiektu, stwierdzonego na podstawie ogledzin,
atestéw, zaswiadczen i dziennika budowy — z dokumentacjg techniczna.

10.8.2.2.2 Sprawdzenie wykonania instalacji, rozdzielni i szafek zasilajgco
sterowniczych.

Nalezy przeprowadzi¢ ogledziny zewnetrzne w celu stwierdzenia, czy zostaly spetnione
odpowiednie wymagania i normy. Nalezy sprawdzi¢ wyposazenie szafek i rozdzielnic pod
katem zgodno$éci z dokumentacjg techniczng.

10.8.2.2.3 Sprawdzenie dziafania urzgdzen technologicznych i ukfadu sterowania
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Sprawdzenie nalezy przeprowadzi¢ podczas proby ruchowej w warunkach
eksploatacyjnych. W tym celu nalezy uruchomi¢ instalacje na 12 godzin i obserwowac
dziatanie poszczegdélnych urzadzen i osprzetu.

10.9 PODSTAWA PLATNOSCI
10.9.1 Ogd6lne wymagania dotyczace ptatnosci

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00.00.

10.9.2 Platnosci

Ptatnosci beda dokonywane na podstawie obmiaru Robét zgodnie z pkt. 10.7
niniejszej ST.

Zakres Robot jest podany w pkt. 10.1.3 niniejszej ST.
Cena obejmuje odpowiednio:

- roboty przygotowawcze i pomiarowe
- zakup, dostarczenie i wbudowanie Materiatow
- uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot

10.10 PRZEPISY ZWIAZANE

Do zestawienia postuzyt:

- Katalog Polskich Norm 1996

- Katalog Norm Branzowych 1997

W wymienionych dziedzinach Wykonawca znajdzie normy wymagan do
prawidtowego przeprowadzenia prac objetych niniejszg Dokumentacja.

Nie wymienienie z tytutu jakiejkolwiek dziedziny , grupy, podgrupy czy normy nie
zwalnia Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.

~Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru”™— tom V.

~Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych” —tom V,
»R0ozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrze$nia 1999 r. w sprawie
bezpieczehstwa i higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych”.

PN-IEC 60364 / Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych /

SEP- E - 004 / Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i
budowa. /

PN/EN 12464-1 / Swiatto i o$wietlenie /

PN/EN 62305/ Ochrona odgromowa /
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