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SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-5.00

7.CZESC ELKTRYCZNA | AKPIA

7.1. WSTEP

7.1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej wymagania dotyece wykonania i odbiorurobot
dotyczacych budowy Stacji Uzdatniania Wody w miejscowsci Komoréw gm. Swidnica.

Podstaw techniczm opracowania niniejszej specyfikacji jest projektkanawczy Budowa Stacji Uzdatniania
Wody w Komorowie - branza Elektryczna i AKPIA” .

Kod wg Wspélnego Stownika Zamoéwig (CPV)

Grupa 45300000-0 Roboty w zakresie instalacji budowlanych

Klasa 45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

Kategoria 45311000-0 Roboty w zakresie przewodéw instalacji tejeznych oraz opraw elektrycznych
Kategoria 45312000-7 Instalowanie systemow alarmowych i anten

Kategoria 45315100-9 Instalacyjne roboty elektryczne

Kategoria 45315600-4 Instalacje niskiego napia

Kategoria 45315700-5 Instalowanie rozdzielni elektrycznych

Kategoria 45316200-7 Instalowanie spytu sygnalizacyjnego

Kategoria 45317000-2 Inne instalacje elektryczne

7.1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako dekdinprzetargowy i kontraktowy przyobotach
dotyczacych budowy Stacji Uzdatniania Wody w miejscowsci Komoréw gm. Swidnica.

7.1.3. Zakres Robot objetych Specyfikach Techniczm.

Zakres specyfikacji obejmuje:
kablowg linie zasilajca;
wewretrzng kablowg linie zasilajca SUW,
rozdzielnie nN wraz z ukladem pomiaru energii;
nowa rozdzielnie technologicza w budynku SUW;
instalacje zasilage i sterownicze technologiczne;

7.1.4. Uszczegotowienie zakresu robot.

7.1.4.1. Zasilanie obiektu - SUW.

Zgodnie z technicznymi warunkami pragkenia do sieci energetycznej
nr TR4/AH-4112-24(01)/09-/R2-43/-40@4silanie Stacji Uzdatniania Wody odbyinsk
bedzie jak dotychczas z istnigjej na ternie obiektu stacji transformatorolefK SUW
Komoréw Miejscem przydczenia do sieci pozostggk dotychczas mostki odgahe z linii
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20kV L-553-60na stupie nd/553-60 Zgodnie z Warunkami Przydzenia do sieci naty
zmodernizowa istniepcy uktad pomiaru energii.

Ze wzgkdu na zly stan techniczny istriegj rozdzielnicy nN stacji trafo projektujezsi
zabudow nowej stupowej rozdzielnicy nN tylRS-W” wraz z now czgscCia zawierajca
nowy potpdredni uktad pomiarowy. Projektowamnozdzielnie nN wykona zgodnie ze
schematem jednokreskowym. Od nowej rozdzielnicystadji trafo do rozdzielnicy gtéwnej w
nowymré)udynku SUW wyprowadzona zostanie wetnana linia zasilajca typu typuYKY
5x50mm .

7.1.4.2. Rozdzielnica stupowa nN z uktadem pomiarowym

Istniejaca stupowa stacja trafo wypasma zostanie w naywozdzielnig nN typuRS-
W. Rozdzielnica ta posiada obwdd zasitg)jz rozhcznikiem typuNSL 2oraz obwody
odptywowe zabezpieczone raeknikami bezpiecznikowymi réwnieypu NSL, obudowa
rozdzielnicy wykonana jest z tworzywa sztucznegst jo typowa dedykowana do stupowych
stacji transformatorowych zwarta rozdzielnica nMnB techniczne rozdzielnicy nN tyRS-
W potwierdzone zostattestem Instytutu Elektrotechniki.

Uktad do pomiaru energii elektrycznej zrealizowdxgzie w wydzielonej agci
rozdzielnicyRS-W Uktad pomiarowy wykonanyddlzie jako 3-faz. potpgwedni z uyciem
elektronicznego licznika energii tyAL50Q przektadnikow prdowych typulMW 75A/5A,
kl.0.5, 5VAwszystkie elementy ¢%ci pomiarowej przystosowanedy do plombowania.
Dodatkowo licznik wyposany zostanie w anterDCF do synchronizacji wewtrznego
zegara czasu oraz w modem przemystowy GSM do Zdaémsmisji danych typM600. W
projektowanym uktadzie pomiarowym nayezastosowalistwe kontrolno — pomiarowtyp
847-356/230-000

7.1.4.3. Uktad zasilania rezerwowego

Projektuje s zasilanie rezerwowe stacji w postaci nowego agrega
pradotworczego z rozruchem automatycznym. Agregat wyky kdzie w wersji obudowanej
wyciszonej zainstalowany na zextrz budynku stacji. Proponujegsagregat np. typ&Vva85 o
mocy cigtej 85.0kVA (68.0kW)

Zasilanie rezerwowe od agregatu do rozdzielnichinetogicznej,RT” wykona
kablem typuYKY 5x50mf réwnolegle do linii zasilapej utazy¢ kable: sterowniczyy KSY 10
x 1 mn3, dla potrzeb wtasnych agregafiY 5 x 2.5 mf

7.1.4.4. Nowa rozdzielnica technologiczna ,RT”

Wewnmatrz budynku projektuje siwykonanie nowej rozdzielnicy technologicznej
.RT", z ktorej zasilane i sterowanedy wszystkie urzdzenia i instalacje Stacji. W zazku z
zastosowaniem rezerwowegdta zasilania w postaci agregatydqotworczego z
automatycznym rozruchem, zachodzi koniegzrmabudowy uktadu Samoczynnego
Zafaczania Rezerwy. Projektujegstastosowanie automatycznego pgeehika zasilania z
napzdem silnikowym typATyS 6s 160A/3Prze4cznik ten posiada mikroprocesorowe
sterowanie i zapewnia petmozliwo$¢ parametryzowania pracy tj. ustawiania czasow
przehczania pomgdzy zasilaniem podstawowym i rezerwowym. Na eleweazdzielnicy
-RT” wyprowadzony zostanie dedykowany do papehika kontrolny sygnalizagy stan
pracy przedcznika. Jako zabezpieczenie gtdwne w rozdzielnRY",projektuje s¢
kompaktowy wyhcznik mocyNZMN1-A1250 pradzie znamionowym In=125A z negem
recznym wyprowadzonym na elewacjVytacznik wyposaony zostanie w wyzwalacz
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wzrostowy do ktérego pogitzony zostanie przycidR.PQZ. zlokalizowany przed giéwnym
wejsciem do obiektu.

Nowoprojektowan rozdzielnie ,RT” projektuje st wykona na bazie modutowych,
taczonych szaf energetycznych typ88o wysokdci 2000mm i gtbokasci 500mm. Szafy
posadowione dxla na cokotach wysoléai 100mm.

Projektuje s} zastosowanie na elewacji rozdzielnidyT,” elektronicznego miernika
parametrow sieci elektrycznych tifEMO 96HD ktory bedzie pokazywat aktualne wakto
pradéw i napé¢ oraz zuycie energii elektrycznej przez adzenia pracuce na Stacji,
dodatkowo poprzez port komunikacyjny wszystkie moge przez analizator parametry
przekazywanedua do komputerowego systemu operatorskiego SCADA.

W projektowanej rozdzielnicyRT” odbywa si¢ bedzie cate sterowanie procesem
technologicznym stacji, wyposana ona zostanie w nowoczesaparatu zabezpieczenioav
taczeniows. Na elewaciji rozdzielnicyRT” znajdowa si¢c beda rowniez elementy sterownicze,
czyli przehczniki rodzaju pracy , przyciski START , STOP odhady sygnalizacyjne.
Podczas normalnej tj. w petni automatycznej beamuskej pracy stacji nadzor wszystkich
urzadzer odbyw& si¢ bedzie z wykorzystaniem sterownika PLC, w momenciaraw
sterownika za pomacdpowiednich przetznikdw na elewacji rozdzielnicyRT” mozliwe
jest sterowaniegczne. W trybie gcznym czs$¢ urzadzen uruchamianadazie poprzez
przyciskiSTARTSTOP, a czs¢ uruchomi s¢ automatycznie pod kontepbdpowiednich
przekanikow pomiarowo — wykonawczych. W trybie sterowaaidomatycznego ecznego
praca lub awaria poszczegoélnych astzer sygnalizowanaduzie na elewacji rozdzielnicy
SRT”.

7.1.4.5. Zbiornik wody czyste;j.

Na terenie stacji powstanie nowy zbiornik wody. Ziornika wody czystej natg
utozyé nowe kable sygnalizacyjn¥KSY 10x1mforaz yKYektmY 3x1mm
Projektowanymkablami przekazywanyddzie cagty pomiar poziomu wody w komorze
zbiornika, otrzymywany z hydrostatycznej sondy paail typuSG-250raz sygnaty z
konduktometrycznych sond poziorBW-1 ktore wspotpracujz elektronicznym
czujnikiem poziomu typCP-63zabudowanym w rozdzielni technologiczpejT” .
Urzadzenie to stanowi zabezpieczenie pomp sieciowyeadosuchobiegiem w trybie
pracy ecznej. Dodatkowo przewidujegsivykonanie sygnalizacji otwarcia wtazéw do
komor zbiornika wody czystej, zrealizowane to zosa wykorzystaniem wytznika
krancowego. Wszystkie sygnaty ze zbiornika przesytagtl boprzez szatk
paosrednicaca wykonam na bazie obudowy elektroizolacyjnej.

7.1.4.6. Studnie gkbinowe.

Woda surowa do pobieranadzie przez dwie istnigge studnie gbinowe
zlokalizowane poza terenem Stacji. Projektugengtkorzystanie istnigcych kabli
zasilapcych oraz sterowniczych do suchobiegu. Istimiejkable przedity¢ stosugc
zestawy do mufowania tygRMZi wprowadz¢é do nowoprojektowanej rozdzielnicy
SRT™.

7.1.4.7. Odstojnik poptuczyn.

Na terenie stacji powstanie odstojnik poptuczyn.dbgjektowanego odstojnika
nalezy utozy¢ nowe kableYKY 5x1mrforaz YKSY 7x1mfnProjektowanymkablami
przekazywany &dzie pomiar poziomu wody w odstojniku oraz zasilbg@dzie pompa
poptuczyn, ktéra umdiwi usunigcie odstanej wody po ptukaniu filtréw. Wszystkie
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sygnaly z odstojnika przesytaneda do rozdzielnicy ,RT” poprzez szaflpasrednicaca
wykonary na bazie obudowy elektroizolacyjnej.

7.1.4.8. Pompowniasciekow sanitarnych.

Na terenie SUW zainstalowana zostanie przepompaosgieROw sanitarnych o
mocy nominalnej R=1.7kW. Do projektowanej pompowni najeod rozdzielnicy RT w
budynku SUW utay¢ nowy kabel zasilapy YKY 5x1.5mfm Przepompowniaduizie
funkcjonowata niezalaie od pracy Stacji.

7.1.4.9. Uwagi dotyczce ukfadania kabli

Kable prowadzi zgodnie z trasi opisem pokazanym na planie sytuacyjnym.
Wszystkie projektowane kable uktadane na tereni&/Sldlery utozy¢ w rowie kablowym
0 gkbokasci 0.8 m na 10 cm podsypce z piasku, gasie kable naley przysyp& warstwg
piasku o grubgci 10 cm, warstw gruntu rodzimego o gruboi 25 cm po czym traskabli
oznaczy tasma z PVC koloru niebieskiego.

W przegciach pod nawierzchaiutwardzom oraz w miejscach skrzgwan z innymi
urzadzeniami podziemnymi kable naleutozy¢ w przepustach wykonanych z rur
ochronnych typdVK. Wloty przepustow nafy uszczelni pianky poliuretanow. Na
kablach nalgy zalazy¢ oznaczniki kablowe. Oznaczniki powinnydgatazone co 10 m
oraz przy wejciach i wygciach z przepustédw. Na oznacznikach makemieici¢: symbol i
numer ewidencyjny kabla, oznaczenie kabla, zrigkkownika kabla oraz rok ukenia
kabla. Przed zasypaniem kable aglegtost do uprawnionych jednostek geodezyjnych w
celu dokonania namiaru geodezyjnego.

7.1.4.10. Pompy sieciowe.

Wodg uzdatnior do sieci dostarczebedzie zestaw pomp sieciowych z czterema
pompami 0 mocy nominaln&y =7.5kWkazda. Zasilanie do kalej z pomp sieciowych
nalezy wykona: przewodamilflex 100CY 4 x 4mmDo kaxdej z pomp sieciowych
nalezy doprowadzi dodatkowo przewdd typdDY 2 x 1mfdo podiczenia
zabezpieczenia termistorowego. Pompy zasilanedzmbczone dda w rozdzielnicy
.RT", przed suchobiegiem pompy zostaty zabezpieczoneasargbziomu w zbiorniku
wody czystejZestaw pomp sieciowych wspotpracowatibie z przetwornig
czestotliwosici regulupca wydajnaé zestawu i utrzymupa state cinienie na kolektorze
wyjsciowym pomp. W tym celu, na rur@gu sieciowym zainstalowanytizie
przetwornik cénienia, do ktérego natg doprowadzi z rozdzielnicy,RT” przewod
LiYCY2x1mni. W przypadku awarii automatyki zestawu sieciowpgmpy kda mogty
zosta przehczone na tryb pracy w funkcji presostatu, do pregosialey doprowadz
przewodYDY 3x1.5mm

Na Stacji przewiduje sipomiar ilcsici oraz przeptywu chwilowego wody
zrealizowany poprzez przeptywomierze elektromagretg. Do kadego
przeptywomierza nafgy z rozdzielnicy,RT” doprowadzi przewod zasilagy YDY
3x1mni oraz przewdd ekranowany sterownidzy CY4x1mmni. Wszystkie przewody
nalezy uktada we wspolnych korytkach kablowych, kmowe podejcia do uradzen
wykona& w rurach instalacyjnych z PCW.
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7.1.4.11. Dmuchawa i pompa ptucaca.

Do procesu ptukania filtréw uktad technologicznyewiduje dmuchawo mocy
Pn = 5.5 kWoraz pomp ptuczca Py = 5.5 kW Zasilanie do dmuchawy i pompy ptacej
nalezy wykona: przewodem typlYDY 4 x 2.5mfUrzadzenia zasilane i zabezpieczone
beda w rozdzielnicy,RT”. Przewody zasilare naley uktada we wspdélnych korytkach
kablowych, kaécowe podejcia do uradzer wykona w rurach instalacyjnych z PCW.

7.1.4.12. Sprezarki do aeracji i napedéw pneumatycznych.

Do aeracji wody surowej i zasilania przepustnicymnatycznych na filtrach
przewiduje si zastosowanie dwoch sparek powietrza o modyy = 1.5 kWkazda.
Zasilanie do spzarek naley wykona: przewodem typlY DY 4 x 2.5mfSprzarki
zasilane i zabezpieczoneda w rozdzielnicy,RT”. Przewdd zasilagy naley uktada& we
wspolnych korytkach kablowych, koowe podejcia do uradzenia wykon&w rurach
instalacyjnych z PCW.

7.1.4.13. Pompy dozupce.

Na obiekcie zainstalowaneds dwie pompy dozuce NaOCI. Wszystkie pompy
Sa zabezpieczone fabrycznie przed suchobiegienzliMe bedzie, za pomacprzehcznika
na elewacji ¢czne wyhczenie lub widczenie zestawu dozgego. Instalagjzasilania do
pomp dozujcych naley wykona: przewodami typly DY 3x1mmni wyprowadzonymi z
rozdzielnicy,RT”, pomkdzy pompami dozagymi, a rozdzielnig ,RT” nalezy
dodatkowo utay¢ przewédyY StY6x1mmi dla sygnatéw sterowniczych.

W chlorowni zamontowanyeddlzie wentylator wyeigowy. Wentylator ten
zahczany lgdzie w spos6b automatyczny przewietizgpomieszczenie przed weiem
obstugi oraz za pomaavewretrznego czujnika ruchu. Instalagasilania do wentylatora
nalezy wykona przewodem typlYDY5x1.5mmf, a do zaiczania wentylatora natg
dodatkowo doprowad&iprzewddY StY7x1mnm.

Przewody prowadziwe wspoélnych korytkach, keowe odcinki przewoddw
uktad& w rurkach instalacyjnych RCW Stosowad osprzt szczelny IP 44.

7.1.4.14. Instalacje sterowania i sygnalizacji

Jako napjcie sterownicze i sygnalizacyjne w rozdzieRW projektuje st napkcie
230VAC oraz 24VDC. Nagtiem tym zasilaneascewki stycznikéw i przekaikow. Do
wyboru rodzaju pracy usgdzen projektuje st przehczniki seriiRMQ Titan- M22. Jako
sygnalizagj stanu pracy oraz awarii wdzex projektuje s diodyswietlne i lampki
sygnalizacyjne umieszczone na elewacji rozdzighi

7.1.4.15. Sterownik programowalny PLC.

Projektuje s} wykonanie Stacji Uzdatniania Wody pragegj w petnej automatyce.
Prag calego obiektu nadzoruje sterownik programowalb§ FProjektuje si zastosowanie
sterownikaserii PCD3.Sterownik zapewnia realizacgadanego algorytmu pracy, jak i
kontrolowanie stanéw awaryjnych. Komunikasierownika z gytkownikiem przewiduje
si¢ poprzez kolorowy graficzny dotykowy panel opergkn5.7’ typu IT105Tumieszczony
na elewacji rozdzielnicyRT”. Umazliwia¢ on kedzie bezpéredni odczyt oraz zmian
parametréw pracy stacji.
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W stanie normalnej pracy oraz w przypadku, gdy widg uradzenia § sprawne,
przehczniki wszystkich urgzdzea na elewacji projektowanej rozdzielni, powinnyby
ustawione w pozycji praci&kutomatycznejSterownik sam, w oparciu 0 zaprogramowany
algorytm, lzdzie sterowé praa stacji zaréwno podczas normalnej pracy, jak i gadc
niektorych stanow awaryjnych (np.agkenie innej pompy w przypadku awarii jednej). W
przypadku awarii sterownika midwa bedzie praca poszczegolnych azer w trybie
recznym z poziomuacznikOw umieszczonych na elewacji rozdzidRil

Projektuje si nastpujaca konfiguragj sterownika PLC :

Lp. Nazwa urzadzenia Typ Ilos¢

Modut bazowy sterownika PCD3, 256 kB pamieci dla programu
uzytkownika, backup w zabudowanej pamieci typu Flash, port
1. USB do programowania, max do 1024 we/wy, 2 szybkie PCD3.M3230 1
wejscia przerwan, RS 485 dla sieci Profi-S-Net lub S-Bus,
wbudowany Web-Serwer

2. Magistrala dla 4 modutéw we/wy PCD3.C100 3

taczéwka pomiedzy magistralami PCD3-PCD3, magistrale

3. ; - PCD3.K010 3
umieszczone obok siebie
Ztacze samozaciskowe dla 24 zyt (do 1,0mm?2)

4, . C 9
do modutdw we/wy
Ztacze samozaciskowe dla 14 zyt (do 1,5mm2)

5. . A 3
do modutéw we/wy

6. Modut kor_nunikacji _szeregowej RS 232 PCD3.F221 1
Z separacjg galwaniczng

7. 16 wejsc 15..30 VDC, opOznienie 8 ms, podtaczenie poprzez 24 PCD3.E165 6

pinowe zfgcze zaciskowe (typ zfacza: C)

16 wyjs¢ tranzystorowych 10..32 VDC/0.5A, zabezpieczenie
8. przeciw zwarciowe podtaczenie poprzez 24 pinowe ztacze PCD3.A465 3
zaciskowe (typ ztacza: C)

8 wejs¢ 10 bitowych, 0..+20 mA

S (typ zZtacza: A lub B) PCD3.W210 2
10. 4 uniwersalne 8 bitowe wyjscia 0..+10 V, 0..420 mA, +4..4+20 PCD3.W410 )
mA (typ zfacza: A lub B)
7.1.4.16. Powiadamianie o awariach przez sieGSM..

Projektuje st wykonanie uktadu powiadamiania o awariach wykotzysego sié
GSM i pakietow transmis¢ danych GPRS. W tym celu do sterownika PLC popnaezfejs
szeregowy RS-232 pagizony zostanie przemystowy modut telemetrycZ@65 ktorym
przekazywanedula do wzytkownika obiektu wiadonmiei alarmoweSMS Uzytkownik bedzie
miat rowniez mazliwo$¢ wysytania zapyt@do obiektu o aktualnych parametrach pracy Staciji.



Specyfikacje Techniczne
ST-07 Roboty elektryczne

Wszelkich formalnéci zwiazanych z zakupem karty SIM ze statycznym numerem IP
zobowhnzany jest dopetdilnwestor w momencie realizacji zadania..

7.1.4.17. Instalacja technologiczna.

Instalacg do zasilania i sterowania udzeniami technologicznymi wewtnz
budynku stacji naley wykona jako natynkow , przewodami typtY DY prowadzonymi w
korytkach kablowych oraz korytach elektroinstalaggh z PCW. Uradzenia zewetrzne
podhcza: przez szafki paednicace wyposaone w jednotorowe z¢zki zaciskowe
Weidmuller Stosowa szafki z materiatdw izolacyjnych o wysokiej odpodai
mechanicznej lub zamiennérasy przewodow i kabli pokazano na rzucie budystiagji
oraz na planie sytuacyjnym. Typy kabli i przewoddedano na schematach.

7.1.4.18. Instalacja gniazd i Gwietlenia.

Instalacje éwietleniowe i gniazd w obiekcie prowadaatynkowo w korytkach
kablowych, a doprowadzenia wykana rurkach na tynku. Projektujegsivykonanie
instalacji gniazd 400V, 230V oraz 24VAC, instalagjgkona przewodami odpowiednio:
YDY 5 x 2.5 mMYDY 3 x 2.5 mAprazYDY 2 x 2.5 mfn

W pomieszczeniach technologicznych projektugeosiietlenie na bazie
przemystowych opraéwietldwkowych IP65. Szczegotowy wykaz i rozmiesateeopraw
podano na rzucie obiektu z planem instalacji eyeknej. Czs¢ opraw wyposayé w
modut zasilania awaryjnego 2h, do opraw tych hattboprowadzi przewod typyDY 4x1.5
mnt, do pozostatych opraw uktatiprzewédYDY 3x1.5 mf

Projektuje s ogrzewanie elektryczne obiektu poprzez elektrygmaejniki
konwektorowe przyiczane poprzez gniazda 1-faz. 230VAC. Dobor typdosci
grzejnikbdw opracowano w bray instalacyjnej.

Wszystkie obwody instalacjiswietleniowej i gniazd wtykowych zabezpieczone i
zasilane bda z rozdzielnicy,RT” .

7.1.4.19. Polaczenia wyrbwnawcze.

Projektuje s wykonanie szyny wyréwnawczej z bednarki ocynkowy&e#Zn25 x
4 mmutozonej nascianie dokota hali technologicznej. Szymyréwnawca nalezy
pofaczy¢ z przewodem PE, obudawozdzielnicy ,RT”. Do szyny wyréwnawczej
przytacza rurocikgi metalowe wchodgce jak | wychodzce z budynku oraz wszystkie
pozostate konstrukcje metalowe. Sgyhozy¢ na wysokéci okoto 35 cm od posadzki.

7.1.4.20. Instalacja uziemienia i odgromowa.

Projektuje st wykona nowa instalacg odgromow na budynku SUW oraz na
zbiorniku wody. Zwody poziome na dachu oraz przgyvodprowadzace stanowd bedzie
metalowe pokrycie dachu i elewacji. Przewody uzagioe wykona z bednarki
ocynkowanej o wymiarach 25 mm x 4 mm. Przewodym@agce pohczyt z przewodami
odprowadzajcymi za pomog zaciskow probierczych na wysakbok. 1.3~1.5m, az
uziomem paczenie wykonéaspawaniem. Miejsca spawow pomal@éwarba
antykorozyjra. Do montau instalacji odgromowej stosowasprzt ocynkowany. Uziom
otokowy naley wykona z bednarki ocynkowanej 30 x 4mm. Bedraunkozy¢ na
gtebokasci 0.6 m w odlegtéci min. 1.0 m od budynku. Pgizenia uziomu wykoréaprzez
spawanie. Przy skrzgwaniu uziomu otokowego z liniami kablowymi nn nglevykona
ostorg z rur wsungtych na uziom. Dodatkowo uziom otokowy paty¢ ze stupami
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stalowymi konstrukcji obiektu. Po wykonaniu uziomalezy dokona& sprawdzenia
rezystancji uziemienia. Wypadkowa wadaiziemienia [ < 30Q.

7.1.4.21. Ochrona przeciwporazeniowa

Jako dodatkowochror przed poraeniem elektrycznym projektujegsi
samoczynne szybkie wadzenie zasilania realizowane poprzez wktadki bezpigkowe.

Przewdd PEN rozdzielonybtzie na przewod zerowy N i przewdd ochronny PE w
projektowanej rozdzielnicRS-Wstupowej stacji trafo. Przewody te zostatodatkowo
uziemione Przewod PE nalsy oznaczy koloremzotto-zielonym, a przewdd N kolorem
niebieskim.

7.1.4.22. Ochrona przeciwprzepiciowa

Ochrorg przeciwprzepiciowa po stronie nN stanowibeda odgromnik klasy B
typu MC-50-Bzainstalowany w szafce pomiarowej ochronnik klasy C typWw20-C/4
zainstalowany w rozdzielnicy gtdwnej nowego budyiSuWw.

7.1.4.23. Uwagi koncowe

Po zakaczeniu robot montaowych naley wykona pomiary kontrolne stanu
izolacji i skutecznéci ochrony dodatkowej. Zastosowane w projekciedzenia §
propozycy standardu, dopuszcza giastosowanie zamiennikdw z zachowaniem
parametréw technicznych wdzer zaproponowanych.

7.1.5. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Techniczsgjzgodne z DokumentagcjProjektov oraz STB-
00.00.00.

7.1.6. Wymagania dotyczce Robot

7.1.6.1. Ogolne wymagania dotycgce Robdt

Wykonawca jest odpowiedzialny za jd&kowykonania Rob6t oraz za ich zgoddi@ Dokumentagj Projektovs,
Specyfikacy Techniczim i Poleceniami Inspektora. Ogélne wymagania podar®iI B-00.00.00.

7.1.6.2. SzczegoOtowe wymagania dotygze robot

Wykonawca zobowzany jest do sposglzenia szczegotowego programu robot.
Harmonogram szczego6towy powinien wszelkie pracgynndcci sktadajce st na wykonanie
roboét obgtych kontraktem, takich jak:

Roboty przygotowawcze

przeprowadzenie niezbnych dostaw,

roboty montaowe,

roboty wykaiczeniowe,

préby,

sprawozdania,

rozruch technologiczny

przekazanie do eksploatacji
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Roboty przygotowawcze

Wykonawca zobowazany jest do skoordynowania prac instalacyjno-
montaowych z pracami budowlanymi. Przejp przewodow przezciany i stropy
nalezy osadzt na etapie rob6t betonowych.

Dostawa i montaurzgdzei

Montaz urzadzenh oraz instalacji naley przeprowadzi po zak@éczeniu prac
betonowych i technologicznych. Dostawnalery rozpoca¢ od posadowienia
rozdzielni. potem nalgy kolejno wykoné instalacje zasilapo — sterownicze do
zainstalowanych uszlzea technologicznych.

Rozruch technologiczny

Przez rozruch technologiczny najerozumie€ czynndci obejmujace rozruch mechaniczny,
hydrauliczny i technologiczny a w szczegdiciauruchomienie kompleksowe udzen i instalacji
przepompowni. Celem rozruchu jest przeprowadzesigpnej eksploatacji obiektow i instalacji
technologicznych przepompowni, majto na uwadze natg;

- doprowadzt wszystkie urgdzenia i zespoty wewdtrzne obiektu do petnej sprandun
technicznej,

- zsynchronizowawszystkich obiektow i instalacji technologicznyataz zapewniich
wspotdziatanie w procesie technologicznym,

Prace i proby montawe poszczegolnych wdzen nalezy wykona zgodnie z polskimi
normami oraz warunkami technicznymi wykonania iiodibrob6t budowlanych i montawych
podanymi przez producentow gdzen.

7.2.MATERIALY

Materiaty wymienione w zestawieniach i wykazach muspetnig wymagania norm i przepisow :
- PN-IEC 60364 / Instalacje elektryczne w obiektaaddwlanych /
- SEP- E - 004 / Elektroenergetyczne i sygnalizaciime kablowe.
Projektowanie i budowa. /
- PNJ/EN 12464-1 Swiatto i cswietlenie /
- PN/EN 62305/ Ochrona odgromowa /
Aparaty i uradzenia powinny mie certyfikat na zgodrnig@ z obowazujacymi przepisami i
normami.

Wykaz materiatéw zawarty jest w dokumentacji téchne;j.

7.3.SPRZET

Sprzt odpowiadaicy pod wzgtdem typow i ilgci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Robd
zaakceptowanym przez Inspektora.

7.4 TRANSPORT

Samochody i inngrodki transportu — odpowiadae pod wzgidem typdw i ilgci wymaganiom zawartym w
projekcie organizacji Rob6t zaakceptowanym przepdktora.
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7.5.WYKONANIE ROBOT

7.5.1. Wymagania ogolne

Wymagania dotycce prowadzenia Robo6t podano w STB-00.00.00.

7.6.KONTROLA JAKO SCI ROBOT

7.6.1. Ogdlne wymagania

Ogolne wymagania dotysze prowadzenia Robo6t podano w STB-00.00.00.

7.6.2. Kontrola i badanie w trakcie Robd6t i odbioru

Przedmiotem kontroli jakkgiowej bzdzie zgodné¢ wykonanych Robét i aytych Materiatdbw z Dokumentag)
Projektows, Specyfikacjami Technicznymi i Poleceniami Insjpeét

7.7.0BMIAR ROBOT

7.7.1. Ogollne zasady obmiaru Robo6t

Ogolne zasady obmiaru Rob6t podano w STB-00.00.00.

7.7.2. Jednostki obmiaru
Jednostl obmiaru Rob6t jest:
- mb — dla utlaonych kabli, przewodow, koryt i rur elektroinstatao/ch.

- sztuki — dla zainstalowanego adzenia, czujnika, aparatu elektrycznego.
- komplet — dla kompletnej instalacji lub rozdziehaisilajcej, sterowniczej.

7.8.0DBIOR ROBOT

7.8.1. Ogollne zasady odbioru Robot

Ogolne zasady odbioru Rob6t podano w STB-00.00.00.

7.8.2. Warunki szczegotowe odbioru Robot

Rodzaje bada

a) Sprawdzenie zgodsoi z dokumentagj

b) Sprawdzenie wykonania instalacji, rozdzielni | skatasilagco sterowniczych.
c) Sprawdzenie dziatania wdzen technologicznych i uktadu sterowania.

7.8.2.1. Przygotowanie do bada

Przed przysipieniem do bada odbiorczych powinny hy przygotowane nagbujace
dokumenty:

— Zatwierdzona dokumentacja techniczna =z naniesionyaewentualnymi zmianami
powykonawczymi

11
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— Dziennik budowy

— Dokumentacja techniczno-ruchowa i karty gwarancyoszczegolnych ugdzea

— Atesty i zawiadczenia

— Odpisy wymaganych uzgodmie

— Instrukcja eksploatacji

— Normy i dokumenty zwizane

Nalezy przygotowé roéwniez komplet przyradédw i narzdzi kontrolno-pomiarowych
niezlednych do przeprowadzonych préb i bada

7.8.2.2. Opis badan

7.8.2.2.1. Sprawdzenie zgodrioi z dokumentagj

Nalezy porowna stan faktyczny wykonania obiektu, stwierdzonego pagstawie ogidzin,
atestow, zéwiadcze i dziennika budowy — z dokumentad¢gchnicza.

7.8.2.2.2. Sprawdzenie wykonania instalacji, rozdzielni i sekf
zasilagco sterowniczych.

Nalezy przeprowad@ ogldziny zewwrtrzne w celu stwierdzenia, czy zostaty spetnione
odpowiednie wymagania i normy. Najesprawdzé wyposaenie szafek i rozdzielnic podiiem
zgodndci z dokumentaajtechnicza.

7.8.2.2.3. Sprawdzenie dziatlania uglzei technologicznych i ukiladu
sterowania

Sprawdzenie naky przeprowadzi podczas proby ruchowej w warunkach eksploatacyjny¢
tym celu naley uruchomé instalacg na 12 godzin i obserwowadziatanie poszczegoélnych
urzadzen i osprztu.

7.9.PODSTAWA PLATNOSCI

7.9.1. Ogolne wymagania dotycgce ptatndci

Ogo6lne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST-00.00.

7.9.2. Platnosci

Ptatndci beda dokonywane na podstawie obmiaru Robot zgodnie.Z7pK niniejszej ST.
Zakres Robot jest podany w pkt. 7.1.3 niniejszej ST

Cena obejmuje odpowiednio:

- roboty przygotowawcze i pomiarowe

- zakup, dostarczenie i wbudowanie Materiatéw
- uporadkowanie miejsca prowadzenia robot

12
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7.10.

PRZEPISY ZWI AZANE

Do zestawienia poshyt:

- Katalog Polskich Norm 1996

- Katalog Norm Bramowych 1997

W wymienionych dziedzinach Wykonawca znajdzie npmymaga do prawidtowego

przeprowadzenia prac @bych niniejsa Dokumentagj.

Nie wymienienie z tytutu jakiejkolwiek dziedzingrupy, podgrupy czy normy nie

zwalnia Wykonawcy od obowzku stosowania wymogow okdlenych prawem polskim.

-Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru”— tom V.

~Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budamo-montaowych” — tom V,
.Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wdzia 1999 r. w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy przy ugdzeniach i instalacjach energetycznych”.

PN-IEC 60364 / Instalacje elektryczne w obiektaaddwlanych /

SEP- E - 004 / Elektroenergetyczne i sygnalizaciime kablowe. Projektowanie i
budowa. /

PN/EN 12464-1 $wiatto i oéwietlenie /

PN/EN 62305/ Ochrona odgromowa /
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